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Do uzytkownika

Szanowny Uzytkowniku, dziekujemy za wybdr naszych produktow.
Ze wzgledow bezpieczenstwa i dla wygody uzytkowania zdecydowanie zalecamy uwazne przeczytanie

niniejszej instrukcji i Sciste przestrzeganie zawartych w niej zalecen.

Przeczytaj przed uzyciem

XAG udostepnia filmy instruktazowe oraz nastepujgce dokumenty:
1. Wylgczenie odpowiedzialnosci i wytyczne bezpieczenstwa
2. Instrukcja obstugi

Przed pierwszym uzyciem zalecamy zapoznanie si¢ z wytycznymi bezpieczenstwa.
https://droneagri.pl/download-center



https://droneagri.pl/download-center

Spis tresci

Wprowadzenie
Zawartos¢ zestawu
Gléwne podzespoty

Przygotowanie drona
Rozktadanie ramion
Rozktadanie belek opryskowych
Montaz $migiet
Rozktadanie $migiet
Przygotowanie akumulatoréw

Napetnianie zbiornika

Przygotowanie kontrolera zdalnego
ACS4

Inteligentny kontroler zdalny SRC5

Obstuga
Pobranie aplikacji ,,XAG One”
Dodanie urzadzenia
Interfejs aplikacji
Aktualizacja oprogramowania
Ograniczenia lotu
Tworzenie pola
Zarzadzanie polami
Korekta przesuniecia
Rozpoczecie operacji
Operacja na wielu polach
Awaryjne zatrzymanie smigiet
Rejestr operacji
Bezpieczne parkowanie
Udostepnianie szablonéw operacji

Udostepnianie urzadzenia

10
11
13

15
15
19

22
22
22
23
26
26
28
29
30
31
32
32
33
33
34
34



Konserwacja
Czyszczenie po operacji
Regularna konserwacja

Transport

Dodatek
Opis wskaznikow
Krotki przewodnik okablowania

Specyfikacja techniczna

35
35
35
38

39
39
40
41



Wprowadzenie

Dron rolniczy XAG P150 Max (dalej: ,dron”) umozliwia oprysk, rozsiew, transport i mapowanie, a jego
catkowicie zmodernizowany uktad napedowy zapewnia znacznie wyzsze osiggi. Dzieki zupetnie nowemu
inteligentnemu systemowi sterowania SuperX 5 Ultra oraz modutowi radaru 4D dron wynosi inteligentne
rolnictwo na zupetnie nowy poziom. W potgczeniu z systemami tadunkowymi nowej generacji, takimi jak
RevoSpray, RevoCast i RevoSling, sprawdza sie w szerokim zakresie zastosowan rolniczych, oferujac
precyzje, wydajnosé, stabilnos¢ i niezawodnos$¢, co czyni go prawdziwie uniwersalnym narzedziem
inteligentnego rolnictwa.

Zawartos¢ zestawu

Ponizsza lista obejmuje trzy opakowania: ptatowiec P150 Max i kontroler zdalny [1] . Podczas rozpakowywania

sprawdz zawarto$¢ opakowania z tg listg. W razie brakéw niezwtocznie skontaktuj sie ze sprzedawca.

Ptatowiec P150 Max

Ptatowiec P150 Max Smigto CW Smigto CCW

Uchwyt $migta (M1 i M2) Uchwyt $migta (M3 i M4) Zestaw narzedzi

[1]: Kontroler zdalny dostepny jest w dwéch wariantach: ACS4 i SRC5. Kieruj sie¢ modelem, ktéry zakupites.




Kontroler zdalny — XAG Agricultural Control Stick 4 (ACS4)

Kontroler zdalny — XAG Smart Remote Controller 5 (SRC5)

Przewod Type-C




Gtéwne podzespoty

Widok od przodu i od spodu

@ Smigto

@silnik

(3 Belka opryskowa

@ Zawor antykroplowy
(®Regulator ESC

® Ramie sktadane

(@ Zatrzask ramienia

(8 Zaczep ptatowca

® Komora akumulatora
(10 Swiatto ramienia

() Radar obrazujacy 4D
@ Zbiornik cieczy

@ Podwozie

(@ Antena dookélna

Widok od tytu

@ Oswietlenie LED

Kamera FPV

() Koncentrator przewodéw
Przewdd systemu tadunkowego
Przewdd cieczy

Pompa z wirnikiem elastycznym




Przygotowanie drona
Rozktadanie ramion

® Zwolnij zatrzaski ramion 2 i 3 (na przyktadzie lewego ramienia).

(@ Delikatnie odchyl ramie 3 (zewnetrzne), aby zwolni¢ zatrzask blokujgcy ramie 2. Nastepnie roztéz
ramig 3, a po nim ramie 2.

(3 Po catkowitym roztozeniu zabezpiecz zatrzaski ramion 2 i 3.




Rozktadanie belek opryskowych

@ Poluzuj pokretto belki opryskowej, obracajac je w lewo.
(@ Roztéz belke opryskowa do maksymalnego kata, a nastepnie dokreé pokretto w prawo.

o)

X177 —Nr uchwytu belki

A\ Przed roztozeniem belki opryskowej upewnij sie, ze numeracja na uchwycie belki odpowiada wtasciwym
ramionom: uchwyt 3 nalezy do ramienia 3, a uchwyt 4 do ramienia 4. Podczas montazu belki upewnij
sie, ze zaréwno belka, jak i jej pokretto sg prawidtowo osadzone w odpowiednim uchwycie (pokrettem w
strong dziobu drona).

Montaz Smigiet
Zatoz $migta CW na silniki CW ramion 1i 3, a $migta CCW na silniki CCW ramion 2 i 4. Kluczem
imbusowym typu L i nasadka z zestawu narzedzi dokre¢ 4 $ruby mocujgce $migto do podstawy (po cztery

$ruby na kazdg podstawe), konczac montaz $migiet.

A Smigiet CW i CCW NIE wolno stosowaé zamiennie — grozi to wypadkiem.




Rozkladanie smigiet

Roztéz cztery $migta i sprawdz, czy ich oznaczenia — widoczne miedzy zaciskiem a topatg — odpowiadajg
oznaczeniom na poszczegdlnych ramionach. Smigta CW, obracajace sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara,
powinny znajdowaé sie na ramionach 1 i 3. Smigta CCW, obracajace sie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara,

powinny znajdowac sig na ramionach 2 i 4.

Ramig 1 — $migto CW

Ramig 2 — $migto CCW

Ramie 4 — $migto CCW

Ramieg 3 — $migto CW
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Przygotowanie akumulatoréw

Dron rolniczy XAG P150 Max wspditpracuje z nastepujacymi modelami akumulatoréw: inteligentnymi
akumulatorami szybkiego tadowania B13960S, B13970, B13970S i B141050 (dalej: ,akumulatory”). W
niniejszej instrukcji jako przyktad przyjeto model B141050.

Wiaczanie / wylaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 2 sekundy, aby witgczy¢ lub wytgczyé akumulator. Gdy
akumulator jest wytgczony, podtacz go do tadowarki lub urzadzenia. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania
przez 2 sekundy, az zaswiecg sie wskazniki poziomu natadowania — oznacza to prawidtowe uruchomienie.
Gdy akumulator jest wigczony, nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 2 sekundy, az zgasng
wszystkie wskazniki poziomu natadowania — oznacza to prawidtowe wytgczenie.

tadowanie
Podczas tadowania za pomocg stacji szybkiego tadowania lub tadowarki proces tadowania zatrzyma sie

automatycznie po petnym natadowaniu akumulatora, a akumulator sam sie wytgczy.

tadowanie tadowarka
tadowarka CM13600S
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AW przypadku chtodzenia wodg lub mgtg wodng zanurz akumulator w czystej, niezracej wodzie na
maksymalnie 60 minut. Aby zapewni¢ optymalne odprowadzanie ciepta, poziom wody musi pozostawa¢
miedzy oznaczeniami Min i Max na obudowie akumulatora. Nie zanurzaj akumulatora catkowicie. Przed

Atadowaniem sprawdz, czy styki zasilania sg czyste i suche, a wtyk tadowania oraz ztgcze akumulatora
wolne od metalowych przedmiotéw i pozostatosci cieczy. Podczas tadowania kontroluj poziom wody w

A\ zbiorniku/wiezy chtodzenia akumulatora. Jezeli spadnie ponizej oznaczenia Min, uzupetnij $wiezg wodg,
nie przekraczajgc oznaczenia Max.

A Podczas fadowania koniecznie zapobiegaj rozpryskiwaniu wody ze zbiornika/wiezy chtodzenia na
tadowarke lub stacje szybkiego tadowania, aby unikng¢ awarii zasilania oraz uszkodzenia stacji i

A akumulatora. Przed opréznieniem zbiornika/wiezy chtodzenia wyjmij akumulator.

A

Montaz akumulatoréw
Wsun akumulator do komory akumulatora, az ustyszysz klikniecie.

A\ Przed montazem akumulatora zadbaj, aby ztgcze zasilania drona i ztgcze akumulatora byty czyste, suche
i wolne od metalu, ciat obcych oraz pozostatosci cieczy. Wyposazony w akumulator B13960S, B13970

Alub B13970S dron nie moze wykonywaé operacji przy petnym obcigzeniu. Ze wzgledéw bezpieczenstwa
przy tych trzech modelach akumulatoréw maksymalny tadunek nie moze przekracza¢ 60 kg —
niezaleznie od tego, czy uzywany jest system RevoSpray, RevoCast czy RevoSling. Uzytkownik ponosi
petng odpowiedzialno$¢ za awarie akumulatora, zdarzenia lotnicze i inne zagrozenia wynikajace z
przecigzenia.

A\ Przed wtgczeniem akumulatora upewnij sie, ze jest catkowicie osadzony w komorze, aby unikng¢

wypadku spowodowanego niepetnym stykiem zasilania.
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Napetnianie zbiornika

Zbiornik mozna napetni¢ bezposrednio lub za pomoca pistoletu pompy.

Napetnianie bezposrednie

Odkre¢ korek w lewo, napetnij zbiornik, a nastepnie dokreg¢ korek w prawo.

Napetnianie pistoletem pompy
Odkre¢ korek, napetnij zbiornik za pomoca pistoletu pompy, a nastepnie dokre¢ korek.

/

Srodki ochrony przy przygotowywaniu srodkéw ochrony roslin
Przy przygotowywaniu srodkéw ochrony roslin bezpieczenstwo jest najwazniejsze, dlatego Scisle przestrzegaj ponizszych zasad.
® Podczas przygotowywania preparatow nos odziez z dtugim rekawem, dtugie spodnie, maske, gogle i
rekawice gumowe oraz stoj w dobrze przewietrzanym, zacienionym miejscu po stronie nawietrznej.
(2 Sprawdzaj odziez z dtugim rekawem, spodnie, maske, gogle i rekawice gumowe i natychmiast wymieniaj

je, gdy sg zuzyte.
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(3 Podczas stosowania $rodkéw ochrony roslin nie pal, nie jedz i nie pij. Jezeli przewody lub dysze sie
zatkaja, nie probuj ich przedmuchiwaé ustami; uzyj miekkich przedmiotéw lub czystej wody.

@ Jezeli preparat pry$nie do oczu, natychmiast przeptucz je duzg iloscig czystej wody. W razie wystapienia
objawdw takich jak bol glowy, nudnos$ci czy wymioty przerwij wszystkie czynnosci, zdejmij odziez roboczg
i zgto$ sie do najblizszego szpitala, zabierajac ze sobg opakowanie preparatu.

(® Po zakonczeniu pracy koniecznie umyj rece mydtem i niezwtocznie doktadnie umyj cate ciato.

(® Srodki ochrony osobistej namocz i wypierz w wodzie z dodatkiem $rodka alkalicznego.
@ Zuzyte pojemniki i opakowania po $rodkach ochrony roslin nalezy zebra¢ i prawidtowo zutylizowaé. W
zadnym wypadku nie wolno ich porzuca¢ w rowach, studniach ani w miejscach uczeszczanych przez

ludzi i zwierzeta, aby zapobiec skazeniu, zatruciu i zanieczyszczeniu $rodowiska.

Zasady przygotowywania srodkéw ochrony roslin

* Przy pracy ze $rodkami ochrony roslin nalezy przestrzega¢ zalecen bezpieczenstwa podanych przez
producenta preparatu.

» Podczas operacji ochrona drona jest réwnie wazna jak bezpieczenstwo osobiste. Przy montazu i
demontazu zbiornika zapobiegaj przedostawaniu sie preparatu na ptytke elektroniki, aby unikngé zwaré
mogacych uszkodzi¢ drona. Ograniczaj awarie wynikajgce z nieprawidtowej obstugi.

* Preparaty przygotowuj na czystej wodzie; unikaj wody brudnej lub metnej, ktéra pogarsza dyspersjeg,
zwilzalno$¢ i przenikanie preparatu w wodzie, prowadzac do wytrgcania osadu i stabej skutecznosci.

Zanieczyszczenia w wodzie mogg nawet rozktada¢ niektdre substancje czynne, obnizajgc ich dziatanie.

» Po dodaniu czystej wody doktadnie wymieszaj ciecz roboczg, aby zapewni¢ petne rozpuszczenie,
ograniczy¢ wytrgcanie osadu i zwigkszy¢ skuteczno$¢ preparatu. Unikaj cieptej wody, poniewaz w miare
stygnigcia roztwdér moze krystalizowac i sig¢ wytrgcac.

Objawy zatrucia srodkami ochrony roslin i pierwsza pomoc

Objawy: zawroty i béle gtowy, nudnosci, wymioty, nadmierna potliwo$¢, ucisk w klatce piersiowej, niewyrazne widzenie,
ostabienie, duszno$¢, przyspieszone tetno, a w ciezkich przypadkach nietrzymanie moczu i
zwezenie zrenic.

Pierwsza pomoc: W razie potknigcia NIE wywotuj wymiotéw. Natychmiast przewiez poszkodowanego do

szpitala wraz z etykietg preparatu.
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Przygotowanie kontrolera zdalnego

Dostepne sg dwa rodzaje kontroleréw zdalnych: ACS4 i SRC5. O ile nie zaznaczono inaczej, opisane w tym
dokumencie funkcje i zalecenia dotyczgce ,kontrolera zdalnego” odnoszg sie¢ do obu modeli.

A\ Kontroler zdalny zostat zaprojektowany specjalnie do produktéw XAG, dlatego najprawdopodobniej nie
jest zgodny z produktami innych marek. Uzytkownik, ktéry zastosuje go do innych produktéw, ponosi
odpowiedzialno$¢ za wynikte z tego szkody i konsekwencje prawne.

A\ Kontroler zdalny nie jest wodoodporny, dlatego chron go przed zamoczeniem podczas tadowania i
uzytkowania. W przeciwnym razie uzytkownik odpowiada za wynikte z tego awarie lub uszkodzenia.

A\ Podczas lotu z uzyciem kontrolera zdalnego upewnij sig, ze obszar wokot jest wolny, i zachowaj

bezpieczng odlegto$¢ od drona. Trzymaj drona z dala od skupisk ludzi, zwierzat i wszelkich przeszkod.

ACS4

tadowanie

Wiéz wtyk Type-C przewodu do portu tadowania ACS4, a wtyk USB do zasilacza, po czym podtgcz go do
zrodia zasilania. Gdy ustyszysz komunikat gtosowy ,Charging Complete”, a wskaznik zasilania zaswieci
cigglym zielonym $wiattem, ACS4 jest w petni natadowany.

Sposoéb obstugi
Sterujgc dronem za pomocg ACS4, zawsze kieruj antene Wi-Fi na gérze ACS4 w strong drona i unikaj
przestaniania jej, aby nie blokowa¢ sygnatu.

‘%
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A Podczas sterowania dronem za pomocg ACS4, gdy poziom natadowania akumulatora drona spadnie
ponizej 20%, wskaznik ostrzegawczy ACS4 zacznie miga¢ na czerwono, a urzadzenie wyemituje
komunikat ,Drone's battery low”. W trakcie operacji utrzymuj drona w zasiegu wzroku, uwaznie go

obserwuj i w pore zawrdé go lub wymus lgdowanie zgodnie z komunikatami ostrzegawczymi.

Wiaczanie / wylaczanie

* Gdy ACS4 jest wytaczony, wigcz go, naciskajac
i przytrzymuja przez 2 sekundy, az ustyszysz
komunikat gtosowy ,XAG”.

* Gdy ACS4 jest wigczony, wytacz go, naciskajac
i przytrzymuja przez 2 sekundy, az ustyszysz
komunikat gtosowy ,power off”.

Start

— * Naci$nij i zwolnij jeden raz, a nastepnie

‘ﬁ przytrzymaj diuzej, az ustyszysz komunikat ,take
off soon” — $migta zaczng obraca¢ si¢ na wolnych
obrotach. Trzymaj przycisk, az dron wystartuje.

< o

; Mozesz tez nacisng¢ i przytrzyn@oraz
jednoczesnie, a dron wystartuje automatycznie i
zawi$nie na wysokosci 2,5 metra.

A\ Po starcie $migta pracujg na wolnych obrotach.
Trzymaj sie z dala od drona.

A\ Jezeli dron nie wystartuje w ciggu 5 sekund od
rozpoczecia obrotu $migiet na wolnych obrotach,
nastgpi automatyczna blokada, a $migta sie
zatrzymaja.

Ladowanie
=\ * Naci$niji plzytrzyn@ az dron wyladuje, a
¢ $migta sie zatrzymajg. Mozna tez przytrzymac

oraz jednoczeénie, aby wyladowac
dronem w trakcie lotu.

16



Blokada drazkéow

« Nacisnij krétk@ aby zablokowa¢ drazki —
wskaznik blokady zaswieci na czerwono;
Nacisnij krét aby odblokowa¢ drazki —
wskaznik blokady zgasnie.

A\ Po zablokowaniu drazki ACS4 nie sterujg
kierunkiem lotu, wznoszeniem i opadaniem ani

obrotem w lewo i w prawo.

Operacja jednym przyciskiem

aby uruchomi¢ operacje jednym przyciskiem.

A\ Operacja jednym przyciskiem pozwala dronowi

wystartowac¢ i wznowi¢ poprzednie zadanie od

miejsca przerwania.

A\ Gdy dron stoi na ziemi i uruchomisz operacje
jednym przyciskiem, $migta zaczng obracac sie
na wolnych obrotach. Jezeli dron nie wystartuje
w ciggu 5 sekund od zwolnienia przycisku,

nastgpi automatyczna blokada, a $migta sie

zatrzymajg.
Wznoszenie / opadanie
— + Nacisnij krte)/ (&) aby dron wzniost sie lub
4 opadt o ustawiong wysokos¢. Przytrzymaj

/ dIa ciggtego wznoszenia lub opadania.

— A\ Podczas wznoszenia i opadania drona upewnij

sie, ze w promieniu 10 metréw nie ma zadnych
0s6b.

A\ Podczas lotu recznego dbaj o to, aby dzidb
drona byt skierowany doktadnie w te samg

strone co Ty.

Pochylenie / przechylenie

* Po odblokowaniu drazka mozesz sterowac¢

pochyleniem i przechyleniem drona.

« Naci$nij kr6tkB)jeden raz, a nastepnie przytrzymaj dtuzej

17



Sterowanie kursem

% * Nacisnij krc')t@/ aby obréci¢ drona w lewo / w prawo
— E)/ (¢ da

o zadany kat. Przytrzymaj

N

ciggtego obrotu w lewo / w prawo.

Zawis / wznowienie

+ Nacisnij krotko) aby dron zawist.
Nacisnij i przytrzy(ia) aby wznowic.

A\ Wznowienie i wstrzymanie operacji to czynnosci

wykonywane, gdy dron jest w powietrzu.

« Naciénij i przytrzy@) aby uruchomi¢ RTH.

A Wykonujgc RTH z kontrolera zdalnego, upewnij
sie, ze pod trasg powrotu nikt sie nie znajduje.

« Nacisnij i przytrzyfagj aby rozpoczaé oprysk. Nacignij
krétko(ED aby zatrzymac oprysk.

A\ Dron nie prowadzi oprysku podczas zawisu.

+ Naci$nij i przytrzymdiZ9) aby wigczyé omijanie
przeszkéd — wskaznik zaswieci ciggtym
zielonym $wiattlem. Naciénij krofE®) aby wytgczy¢
omijanie przeszkéd — wskaznik zgasnie.

18



Inteligentny kontroler zdalny SRC5

tadowanie
W16z jeden wtyk przewodu Type-C do portu fadowania inteligentnego kontrolera zdalnego SRC5 (dalej:
,SRC5”), a drugi do zasilacza, po czym podiacz zasilacz do zrédta zasilania.

Podczas tadowania szybkg tadowarka wskaznik zasilania miga szybko, a brzeczyk sygnalizuje dzwigkiem.
Po petnym natadowaniu SRC5 wskaznik zaswieci cigglym zielonym $wiattem.

A Gdy SRCS5 jest wigczony, wolne fadowanie pozwala jedynie utrzymaé okreslony poziom natadowania.

Aby natadowac go w petni, wylgcz urzadzenie.

Rozktadanie anten
Roztéz anteny i ustaw je w odpowiednim potozeniu. Obracaj anteny zgodnie z ruchem wskazéwek zegara,

aby zmieni¢ ich orientacje.

A\ Sita sygnatu zalezy od potozenia anteny. Podczas zdalnego sterowania dronem mozna zmienia¢

orientacje anten, aby uzyskac najlepszy odbior.
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Wiaczanie / wylgczanie
Wiaczanie: Nacis$nij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 2 sekundy — wskaznik zasilania zaswieci ciggtym $wiattem, a

komunikat gtosowy ,power on” potwierdzi prawidtowe uruchomienie SRC5.

Wytaczanie: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 2 sekundy, az zgasng wszystkie wskazniki i ustyszysz

komunikat gtosowy ,power off”.
Uruchamianie silnikéw

Przed startem silniki mozna uruchomi¢ jednym z dwoch ponizszych ruchéw drazkoéw. Jezeli w ciggu 3

sekund od zwolnienia drgzkéw nie dodasz gazu, silniki zatrzymajag si¢ automatycznie.

ClLD @

A NIE uruchamiaj silnikéw drazkami, gdy dron jest w locie — spowoduje to zatrzymanie silnikow i
katastrofe.

Zatrzymywanie silnikow

Po wylgdowaniu $ciggnij i przytrzymaj drazek gazu w najnizszym potozeniu — silniki zatrzymajg sie po 1 sekundzie.

1

Zawis i RTH

Gdy dron jest w locie, naci$nij krétko na kontrolerze zdalnym, aby dron zawist. Przytrzymaj
(L aby wznowié operacje.

Gdy dron jest w locie, naci$nij i przytrzymaj@)aby wykonaé RTH.

A Jezeli drazek dziata nieprawidiowo lub dron przestaje reagowaé, naciénij  (L1)aby dron zawist,

a nastepnie nacisnij i (@Jaby go sprowadzi¢.
przytrzymaj
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Tryb drazkow

Dostepne sg tryby drgzkoéw: japonski, amerykanski i chinski. Trybem domysinym jest amerykanski (Mode 2).

Tryb japonski (Mode 1)

Do przodu '
Lewy drazek 4O Prawy drazek Wmﬁosze”'e
‘3 ﬁk N Z
Do tylu Opadanie
g A& ) W lewo W prawo
Obroét w lew: Obrét w prawa
Tryb amerykanski (Mode 2)
W .
Lewy drazek ZRoszene Prawy drazek DOpﬁrZOdu
‘S Z ‘4 A&
Opadanie ’
Do tytu
g Jh ) W lewo W prawo
Obrét w lewo Obrét w prawo
Tryb chinski (Mode 3)
Do przodu .
Lewy drazek N Prawy drazek Wznﬁc’sze"'e
‘s A& ‘8 —
Do tylu Opadanie

omp &

>
W prawo |

AN
{Jemp
%
Obroét w lewo Obrét w prawo
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Obstuga
Pobranie aplikacji ,,XAG One”

1

Uzytkownicy systemu Android mogg zeskanowaé powyzszy kod QR, aby pobra¢ i

zainstalowa¢ XAG One. Uzytkownicy systemu iOS moga wyszukac ,XAG One” w App Store
i stamtad pobra¢ aplikacje.

Dodanie urzadzenia

Dodanie drona

Przed pierwszym uzyciem dodaj drona do XAG One zgodnie z ponizszymi krokami. 1. Otwérz XAG One,

podaj numer telefonu, aby zatozy¢ konto, i zaloguj sie.

2. Na ekranie gtéwnym dotknij w prawym gérnym rogu i wybierz ,Add a Device”.
Mozesz tez przej$¢ do ,Me” — ,Device” -, @, aby dodaé urzadzenie.

3. Zeskanuj kod QR z tabliczki znamionowej kadtuba lub wpisz numer seryjny umieszczony na kadtubie. 4.

Nadaj urzadzeniu nazwe i dotknij ,Next”.

5. Dotknij ,View Device Details”.

6. Na ekranie ,Device Details” znajdz i wybierz ,Set as operation device”, aby ustawi¢ tego drona jako

urzadzenie robocze. Dron zostat dodany.

Dodanie kontrolera zdalnego

Przed pierwszym uzyciem ACS4 dodaj go do XAG One zgodnie z ponizszymi krokami.

1. Otwérz XAG One, dotknij (+] w prawym gérnym rogu ekranu gtéwnego i wybierz ,Add a
Device”. Mozesz tez przejs¢ do ,Me” — ,Device” — @, aby dodac urzadzenie.

2. Zeskanuj kod QR na ACS4 lub wpisz jego numer seryjny, aby doda¢ urzadzenie. 3. Nadaj

urzgdzeniu nazwe i dotknij ,OK”, aby zakonczy¢ dodawanie.

Parowanie kontrolera zdalnego

Zanim zaczniesz sterowa¢ dronem z kontrolera zdalnego, sparuj go zgodnie z ponizszymi krokami. 1.
Otworz XAG One, przejdz do ,Me” — ,Device” i wybierz z listy drona, ktérego chcesz sparowac z
kontrolerem.

2. Przejdz do ,Device Details” — ,General” i dotknij ,Bind Remote Controller”. 3. Wybierz kontroler zdalny,
ktory chcesz sparowag, i dotknij ,Bind”. Teraz mozesz sterowac dronem za pomoca kontrolera (obstuge

opisano na stronach 15-21).
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Interfejs aplikacji

Ekran gtowny

Listy Lista funkcji

Powiadomienia

Warstwa

Pozycja drona Sledz drona

Sledz uzytkownika

Pomiar

Moja pozycja

Operacja .
Ekran Ekran mapowania
7
Ekran ,Me”
Operacja Records
operacji

Listy: podglad listy pdl, listy map HD i listy urzadzen  Warstwa: dotknij, aby przetgczyc¢ tryb mapy

Przelacz zespot: dotknij, aby wybraé biezacy zespst  Sledz drona: przejdz do biezacej pozyciji drona

Pozycja drona: biezaca pozycja drona Sledz uzytkownika: przejdz do biezgcej pozyciji uzytkownika
Ekran operacji: dotknij, aby przej$¢ do ekranu operacji Pomiar: dotknij, aby zmierzy¢ odlegto$é na mapie

Rejestr operacji: dotknij, aby przej$¢ do ekranu Moja pozycja: biezgca pozycja uzytkownika

rejestru operaciji Ekran mapowania: dotknij, aby przej$¢ do ekranu mapowania
Lista funkcji: dotknij, aby zaimportowa¢ dane, dodac urzadzenie itp. Ekran ,,Me”: dotknij, aby przej$¢ do ekranu ,Me”

Powiadomienia: dotknij, aby wyswietli¢ powiadomienia
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Ekran mapowania

Na ekranie gléwnym dotknij ,Mapping”, aby przej$¢ do ekranu mapowania.

B

P
.

Zwin 1 Singlefield Mapping ~
o

Zmien tryb

Wiecef

Granica

Zwin: dotknij, aby zwing¢ biezacy ekran Zmien
tryb: dotknij, aby wybra¢ tryb mapowania
(mapowanie jednego pola / wielu pol)

Wiecej: pozostate ustawienia, np. wigczanie i
wytgczanie oznaczania kursorem krzyzowym lub
przyciskiem wirtualnym, kasowanie danych

mapowania oraz instrukcja obstugi kontrolera zdalnego

Cofhnij: usun ostatni punkt graniczny

Oznaczanie urzgdzeniem

Oznaczanie kursorem

Oznaczanie dotknigciem

Zapisz

Cofnij: usun ostatni punkt graniczny Granica:

dotknij, aby wybraé rodzaj granicy: granica

pola, przeszkoda lub strefa bez oprysku

Oznaczanie urzadzeniem: dotknij, aby przetgczy¢ na oznaczanie lotem,
kontrolerem zdalnym lub odbiornikiem RTK

Oznaczanie kursorem: dotknij, aby przetgczy¢ na
oznaczanie kursorem Oznaczanie dotknigciem:

dotknij, aby przetaczy¢ na oznaczanie dotknigciem

Zapisz: zapisz utworzone pole
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Ekran rozpoczecia operacji

Na ekranie gléwnym dotknij ,Operation”, aby przej$¢ do ekranu rozpoczecia operaciji.

Szacowane

parametry
operacji
Ustawienia
operacji
Anuluj

Szacowane parametry operacj

Estimate 122.3MU, 1122.3L
Operation Parameters 6.2L/MU, 6.5m, 5.0m/s

_ Informacje o
* XAG Drone > 2] W kontrolerze
‘ zdalnym
all G100% ®©56.7L & 0m
Kamera FPV

4
Operation Setting Start Operation

Rozpocznij operacje

iz powierzchnia pola do Informacje o kontrolerze zdalnym: podglad informacji

oprysku i wymagana ilo$¢ preparatu; wydajno$é o kontrolerze

pracy, wysokos$¢ i predkos¢ lotu drona Kamera FPV: widok z perspektywy drona. Pozwala

obserwowac biezacy widok z lecgcego drona

Ustawienia operacji: dotknij, aby ustawi¢ parametry = Rozpocznij operacje: dotknij, aby rozpocza¢ operacje

oprysku i trasy

Anuluj: anuluj biezacg operacje
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Szczegoly urzadzenia

Dotknij ,Me” — ,Device” — wybierz drona, aby wyswietli¢ szczegdty danego urzadzenia.

+ Dotknij 83 | aby przej$¢ do ,General’, gdzie wykonasz m.in. parowanie kontrolera
zdalnego, udostepnianie urzagdzen, zarzgdzanie transmisjg komdérkowa, aktualizacje oprogramowania,
odbiér ostrzezen o usterkach, podglad dziennikdw urzadzenia, wykupienie ustug ochrony, podglad
informacji o urzadzeniu oraz ustawienie biezgcego urzadzenia roboczego.

« Dotknij () | aby przej$¢ do ,Communication System”, gdzie sprawdzisz biezgcy stan sieci (site
sygnatu, stosunek sygnatu do szumu, jako$c¢ tgcznosci) oraz wykonasz ustawienia operatora i
diagnostyke sieci.

+ Dotknij  , aby przej$¢ do ,Positioning System”, gdzie sprawdzisz m.in. stan pozycjonowania
RTK drona, stacje referencyjng RTK, opdznienie RTK, liczbe potgczonych satelitéw, doktadnosé
pozycjonowania i doktadnos$¢ kursu, a takze przetgczysz i ustawisz tryb pozycjonowania.

+ Dotknij® , aby przejs¢ do ,Battery System”, gdzie sprawdzisz informacje o akumulatorze:
poziom natadowania, biezgce napiecie i prad, temperature, napiecie ogniw i liczbe cykli, a takze ustawisz
prég natadowania uruchamiajgcy automatyczny powrét RTH.

« Dotknij.. | aby przej$¢ do ,Spraying System”, gdzie sprawdzisz m.in. pozostatg ilo§¢
preparatu w zbiorniku i wydatek oprysku, a takze spuscisz pozostatg ciecz, wykonasz reczny test oprysku,

kalibracje ogding oraz ustawienia testowe (wydatek i predko$¢ obrotowa dyszy).

« Dotknij @ , aby przej$é do ,Propulsion System”. W sekgji ,Propulsion Motor” sprawdzisz stan pracy
czterech silnikdéw oraz wykonasz ,Idle Test” i ,In-situ Takeoff Test”.
« Dotknij & , aby przej$¢ do ,Sensor System”, gdzie wigczysz lub wytgczysz podgzanie za terenem

i omijanie przeszkdd oraz skonfigurujesz kamere FPV.

Aktualizacja oprogramowania
Przed uzyciem urzadzenia sprawdz, czy oprogramowanie uktadowe jest aktualne. Jesli nie, zainstaluj
najnowszg wersje.
1. Otwérz XAG One i dotknij ,Me” — ,Device”. Wybierz drona lub kontroler zdalny uzywany do pracy i przejdz
do szczegétow. Dotknij 83, aby przej$¢ do ,General’. Dotknij ,Firmware Update”, aby sprawdzi¢ dostepnos¢ aktualizagji.
2. Gdy aktualizacja jest dostepna, dotknij ,Download and Install”. Po jej zakonczeniu dotknij ,Finish” i wr6¢ do
listy urzadzen, aby sprawdzi¢, czy wszystkie urzadzenia uzywane do pracy majg najnowsze

oprogramowanie. Jesli nie, powtérz powyzsze kroki az do zakonczenia wszystkich aktualizacji.

Ograniczenia lotu
Geofence

Geofence wyswietla i aktualizuje w czasie rzeczywistym informacje o strefie objetej ograniczeniami,

uniemozliwiajac start z takiej strefy oraz wlot do niej. Zapewnia to zgodno$¢ z obowigzujgcymi przepisami.

W szczegdlnych przypadkach uzytkownik moze wystapi¢ do wtasciwych organéw o zezwolenie na lot w

strefie ograniczonej, aby znie$¢ ograniczenia dla danego obszaru.

* Strefy zakazu lotow sg wyswietlane na mapie XAG One. Przy pracy lub mapowaniu w takim obszarze
pojawi sie ostrzezenie, a przy prébie startu — komunikat o btedzie. Dane stref zakazu lotéw i zezwolen sg
aktualizowane przy kazdym uruchomieniu XAG One.
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» W ustawieniach XAG One dotknij ,No-fly Zone”, aby wyswietli¢ i zaktualizowa¢ wersje bazy stref zakazu
lotéw, sprawdzi¢ ich liczbe oraz dodaé zatwierdzone strefy.

* Ze wzgledow bezpieczenstwa system Geofence naktada ograniczenia lotu, uniemozliwiajgc start ze strefy
zakazu lotéw i wlot do niej. Ogranicza réwniez wysokos$¢ i zasieg lotu drona, aby zapewni¢ bezpieczng
prace. Przy aktywnym GNSS lot jest ograniczony strefami zakazu lotéw, wysokoscig i odlegtoscig. W

przeciwnym razie jedynym ograniczeniem jest wysokos¢.

GuangzhoulBaiyun

InternationallAirporit: i Strefa zakazu
lotow
oznaczona
przez Geofence

‘XAG Drone

< Operation

=

Home Records Me

A\ Loty w przestrzeni kontrolowanej wyznaczonej przez organy panstwowe sg zabronione bez zgody
instytucji zarzgdzania ruchem lotniczym. Dotyczy to m.in. granic panstwowych, stref przygranicznych,
wojskowych stref zakazanych, wojskowych stref administracyjnych, obiektéw nadzorowanych, stref
ochronnych kluczowych zaktadéw zbrojeniowych, stref kontrolowanych obiektéw jadrowych, duzych

obiektéw hydrotechnicznych i kolei duzych predkosci,
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a takze innych obszaréw wrazliwych, chronionych lub objetych regulacjami. Naruszenie przepiséw
krajowych skutkuje petng odpowiedzialnoscig prawng i finansowg zgodnie z prawem. Jezeli obszar pracy

A\ znajduje sie w strefie kontrolowanej, nalezy wystgpi¢ o zgode do wtagciwych organdw i zwrdcié sie o
pomoc do lokalnego dystrybutora.

Tworzenie pola

Przed rozpoczeciem operacji autonomicznej nalezy utworzy¢ pole. Mozna to zrobi¢ na dwa sposoby: oznaczanie
dotknieciem lub oznaczanie urzadzeniem. Oba sposoby opisano ponizej.
Oznaczanie dotknieciem

Po wygenerowaniu lub zaimportowaniu mapy HD pola mozna tworzy¢, oznaczajac je dotknieciem mapy.

1. Otworz XAG One i na ekranie gtéwnym dotknij ,Mapping”, aby przej$¢ do ekranu mapowania.
Przy oznaczaniu ikona % w prawym dolnym rogu zostanie pod$wietlona.

2. Dotykaj mapy, aby oznaczy¢ punkty graniczne pola do obroébki (dotknij
® na dole, aby cofngé oznaczony punkt). Po oznaczeniu wszystkich punktéw granicznych dotknij ,Auto

Close” (lub dotknij punktu poczatkowego), a system automatycznie wygeneruje pole.

3. Dotknij ,Field Boundary”, [ aby przetgczy¢ na ,Obstacle” lub ,Non-spraying Zone”. Nastepnie dotknij, aby oznaczy¢
punkty graniczne przeszkody lub strefy bez oprysku.

4. Po oznaczeniu obszaru roboczego dotknij ,Finish” w prawym gérnym rogu. 5. Uzupetnij informacje o polu

i dotknij ,Done”, aby je zapisac.

Wiegcej

* Na dole ekranu oznaczania dotknieciem dotknij ,More”, aby wtgczyé¢ ,Cursor Marking”. Na ekranie
mapowania pojawi sie biaty kursor krzyzowy. Przeciggnij go na punkt graniczny

pola do obrébki, a nastepnie dotknij @ na dole, aby oznaczy¢ punkt.

Oznaczanie urzadzeniem

Oznaczanie urzadzeniem obejmuje dwie metody: oznaczanie odbiornikiem RTK i oznaczanie lotem.
Obie opisano ponizej.

Oznaczanie odbiornikiem RTK

Do oznaczania punktéw i tworzenia p6l mozna uzy¢ odbiornika RTK. Wykonaj ponizsze kroki (w tym
dokumencie na przyktadzie XRTK7). 1. Otwérz XAG One i na ekranie gtéwnym dotknij ,Mapping”, aby
przej$¢ do ekranu mapowania. Dotknij

@w prawym dolnym rogu i wybierz sparowany XRTK?.

N

. Zanie$ XRTKY7 na planowang granice pola i naci$nij krétko aby oznaczy¢ punkty graniczne.
Po oznaczeniu wszystkich punktéw dotknij ,Auto Close” w aplikacji (lub przytrzymaj ), a
system automatycznie wygeneruje pole.

w

. Dotknij ikony ,Field Boundary”, @ aby przetgczyé na ,Obstacle” lub ,Non-spraying Zone”. Obejdz
przeszkode lub strefe bez oprysku z XRTK?7 i naci$nij krétko aby oznaczy¢ jej punkty graniczne (krotkie
nacisniecie XX usuwa punkt).

4. Po zakonczeniu mapowania obszaru roboczego dotknij ,OK” w prawym gérnym rogu. 5. Uzupehij

informacje o polu i dotknij ,Done”, aby je zapisac.
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Oznaczanie lotem

W dronie rolniczym P150 Max tworzenie pola metodg oznaczania lotem jest dostepne wytgcznie przy

sterowaniu kontrolerem SRC5. Postepuj nastepujaco.

1. Otwérz XAG One na SRC5. Na ekranie gtownym dotknij ,Mapping”, aby przej$¢ do ekranu
mapowania. Dotknij & w prawym gérnym rogu ekranu, wybierz drona do mapowania, a nastepnie
dotknij ,Use”.

2. Przele¢ dronem nad polem do oznaczenia. Dotknij podgladu FPV, aby przetgczy¢ sie na okno FPV, i

naciskaj krétko przycisk ,L3”, aby oznaczy¢ punkty graniczne pola (przytrzymanie ,L3” cofa oznaczenie).

Przele¢ do kolejnych punktéw i oznacz je. Po oznaczeniu wszystkich punktéw dotknij ,Auto Close”, a system

automatycznie zamknie granice pola.

3. Dotknij ikony ,Field Boundary”, @ w aplikacji, aby przetaczaé¢ migedzy ,Obstacle” a ,Non-spraying Zone”.
Oblatuj dronem przeszkode lub strefe bez oprysku i naciskaj krétko przycisk ,L3” (przytrzymanie ,L3” cofa
oznaczenie), aby oznaczy¢ jej punkty graniczne. 4. Po zmapowaniu obszaru roboczego dotknij ,Save” w
prawym dolnym rogu. Uzupetnij informacje o polu i dotknij ,OK”, aby je zapisac.

(&)

. Doprowadz drona w bezpieczne miejsce i wylgduj lub przytrzymaj przycisk RTH, aby go sprowadzié.

Zarzadzanie polami

Po utworzeniu pdl w sekcji zarzadzania polami mozna je edytowaé, udostepnia¢ zbiorczo oraz tworzy¢ trasy

standardowe i wtasne.

Edycja pola

Zapisane pola utworzone na mapach HD mozna edytowaé w sekcji edycji pol.

1. Otworz XAG One. Na ekranie gtéwnym dotknij = w lewym gornym rogu, wybierz pole
do edyciji i dotknij ,Manage Fields”.

2. Dotknij ,Edit Fields” i przeciagnij punkty graniczne, aby je skorygowac. Nowe punkty dodasz
dotknigciem lub dotykajgc aby dodac¢ punkty odbiornikiem RTK. Wybierz punkt graniczny i
dotknij XX, aby go cofng¢ lub usung¢.

3. Dotknij [ , wybierz ,Obstacle” lub ,Non-spraying Zone” i przeciggnij punkty graniczne przeszkody lub
strefy bez oprysku, aby skorygowac jej zasieg. Nowe punkty dodasz przez oznaczanie dotknigciem lub
@dbiornikiem RTK. Aby usunaé catg przeszkode lub strefe, dotknij jej $rodka, a nastepnie ,Delete”.

4. Po zakonczeniu edycji zapisz pole.

Udostepnianie zbiorcze

Po utworzeniu pdl mozna udostepni¢ wiele z nich innym uzytkownikom przez udostepnianie zbiorcze.

1. Otworz XAG One i na ekranie gtéwnym dotknij = w lewym gornym rogu, aby przej$¢ do
ekranu listy pdl.

2. Dotknij ,More” i wybierz ,Batch Field Sharing”. Zaznacz pola do udostepnienia lub wybierz kilka pdl na

mapie i dotknij ,OK”. 3. Podaj konto odbiorcy, aby udostepni¢ pola innej osobie, albo udostepnij je

zespotowi, ktérym zarzgdzasz.

4. Dotknij ,OK”, aby zakonczy¢ udostepnianie zbiorcze.
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Nowe trasy standardowe i wlasne
Po zmapowaniu pola w sekcji zarzadzania polami mozna tworzy¢ trasy standardowe lub wtasne,
dopasowane do réznych zastosowan.
1. Otwérz XAG One, dotknij = w lewym gornym rogu ekranu ,Fields”, wybierz pole do edyc;ji
i dotknij ,Manage Fields”.
2. Dotknij ,Routes” na dolnym pasku menu, a nastgpnie ,New” w prawym gérnym rogu i wybierz rodzaj
trasy.
3. Po wybraniu ,Standard Route” system automatycznie zaplanuje trasg standardowg. Mozna recznie
skorygowac kierunek trasy, rozstaw przejazdéw oraz odstepy bezpieczenstwa od granicy
i od przeszkod. Po wybraniu ,Customized Route” trase planujesz samodzielnie. Dotknij ekranu lub @ aby
oznaczy¢ punkty. Dwa kolejne punkty taczg sie¢ w odcinek. Kolejne punkty tgczg sie po kolei, tworzac
trase, po ktorej dron wykona operacje. 4. Dotknij ,Done” w prawym dolnym rogu, wpisz nazwe trasy i
dotknij ,OK”, aby ja zapisac.

A\ Dla tego samego pola mozna utworzy¢ trasy réznych typéw i o roéznych parametrach, a nastepnie

wybraé wtasciwg do wykonania operacji.

Korekta przesuniecia

Jezeli podczas oznaczania punktéw lub operacji lotniczej urzadzenie badz dron nie pracuje w trybie RTK,
funkcja korekty przesunigcia pozwala skorygowa¢ potozenie pola i drona, poprawiajgc doktadnos¢
pozycjonowania podczas pracy.

Korekta przesunigcia w trybie autonomicznym

1. Otworz XAG One i na ekranie gtdéwnym dotknij ,Operation”. 2. Zgodnie z komunikatami na ekranie

wybierz na mapie pole do obrébki. Po wybraniu pola przenie$ drona na jego granice.

3. Dotknij ,Offset Correction” po lewej stronie ekranu, aby przej$¢ do ustawien tej funkcji. Dotknij punktu
granicznego najblizszego pozycji drona i skoryguj go na ekranie ustawien tak, aby znalazt sie¢ w pozyciji
drona, albo po prostu przeciagnij ten punkt na pozycje drona. Nastepnie dotknij ,Offset to Drone”. Gdy

aplikacja wyswietli ,Offset Correction Done”, dotknij ,Done”, aby zakonczy¢.

30



Rozpocznij operacje

Po utworzeniu pél uruchom drona do autonomicznej operacji lotniczej. 1. Otwérz XAG One i na ekranie
gtéwnym dotknij ,Operation”. 2. Zgodnie z komunikatami wybierz na mapie pole do obrébki. Po wybraniu
pola dolny pasek menu wyswietli szacowane parametry operacji dla tego pola oraz inne informacje o dronie.
Dotknij ,Operation Settings”, aby dostosowa¢ ustawienia podstawowe lub zaawansowane oprysku i tras.

3. Dotknij ,Start Operation” i potwierdz, ze wszystkie topaty $migiet sg prawidtowo zamontowane i roztoZzone,
a zaciski dokrecone. Upewnij sie, ze w promieniu 10 metréw od drona nikogo nie ma, a nastepnie przesun
w prawo, aby potwierdzi¢ start. Po zakonczeniu autotestu dron wystartuje automatycznie do oprysku.
Ustawienia podstawowe

Przed operacja dotknij ,Operation Settings” na dolnym pasku menu ekranu operacji, aby przej$¢ do

ustawien na ekranie ,Basic”.

 Jezeli dla pola istnieje szablon operaciji, dotknij lewego gérnego rogu, aby wybrac i zastosowac parametry
z zapisanego szablonu. Jezeli jest to pierwsza operacja na tym polu i szablonu nie ma, po ustawieniu
parametrow dotknij ,Save as Template” w prawym gérnym rogu. Biezgca konfiguracja zostanie zapisana
jako szablon do przysztego uzytku.

* W sekcji ,Spraying Settings” dotknij ,Dosage & Droplet” i suwakiem ustaw dawke cieczy i wielko$¢ kropli.
Dotknij ,Spray During Lane Change”, aby wybra¢ prace dysz przy zmianie pasa: obie dysze wigczone,
tylko dysze zewnetrzne albo wytgczone.

* W sekcji ,Routes” dotknij ,Altitude & Speed”, aby ustawi¢ wysokos¢ i predkos¢ lotu na trasach. Dotknij
,Route Direction & Spacing”, aby ustawi¢ kierunek, kat i rozstaw przejazdéw. Dotknij ,Safety Clearance”,
aby ustawi¢ jednolity odstep bezpieczenstwa od granicy, odstep dla granic szczegdinych oraz odstep od
przeszkaod.

* W sekcji ,Access Route” dotknij ,Altitude & Speed”, aby ustawi¢ wysoko$¢ i predkos¢ lotu na trasie
dolotowej. Przyciskiem ,Safety Zone Mode” wigczysz lub wytgczysz ten tryb.

« Dotknij , Terrain Following”, aby wtgczy¢ radarowe podgzanie za terenem.

* Przyciskiem ,Obstacle Avoidance” wigczysz lub wytaczysz omijanie przeszkdéd.

Ustawienia zaawansowane
Na ekranie ,Operation Settings” przetgcz si¢ na ekran ,Advanced”, aby przej$¢ do ustawien zaawansowanych.

* Dotknij ,Operation Range” i suwakiem skoryguj trasy standardowe na ekranie ,Standard”. Na ekranie
,Edge” wigczysz lub wytgczysz zabieg przy krawedzi pola i przejdziesz do powigzanych ustawien.

» W zaleznosci od potrzeb mozna witgczy¢ ,Waypoint Resumption”, ,3D Route Operation”, ,Fly Only” oraz
,RTH & Empty Container”, aby dostosowac i zoptymalizowaé prace autonomiczna.

Wiecej

* W trakcie lotu dotknij ,Hover”, aby dron zawist w biezgcym potozeniu. Dotknij ,More”, aby wyladowac,
powrdci¢ lub uzy¢ Tap & Go.

» Po wigczeniu trybu Tap & Go dron zawisa w biezgcym potozeniu. Przeciggnij na mapie okrag celu
(zielony), aby przesung¢ go ® we whasciwe miejsce. Dotknij ,Go to Tap & Go”, a
dron doleci do wyznaczonego miejsca. Po locie Tap & Go dotknij ,Exit”, aby wréci¢ do ekranu lotu. Dotknij
,Go to Operation”, aby zakonczy¢ Tap & Go i kontynuowaé zadanie.

31



A\ Przed operacjg upewnij sie, ze system RevoSpray/RevoCast jest zamontowany. Przed uzyciem cudzych
A\ szablonéw operacji sprawdz poprawnos¢ parametrow. Przed wigczeniem operaciji po trasie 3D
A\ wygeneruj mapy 3D HD w trybie ,Mountain Mode” aplikacji RealTerra.

A\ W trakcie lotu operator musi uwaznie obserwowac otoczenie pod katem zagrozen i dbac o to, aby dron
trzymat sie z dala od przeszkod i ludzi. Podczas lotu Tap & Go omijanie przeszkdd jest wytgczone —

A\ zachowaj ostroznosc¢. Przed wigczeniem Tap & Go upewnij sig, ze na polu nie ma przeszkod. Punkt
docelowy Tap & Go mozna wyznaczy¢ w promieniu 50 metréw od drona (zielony okrag).

A

A\ Podczas lotu po trasie w aplikacji mozna ustawi¢ poziom natadowania uruchamiajgcy powr6t RTH
(10%/15%/20%/25%). Gdy poziom zblizy sie do ustawionej wartosci, aplikacja wyswietli komunikat ,Low

battery; returning”. Dron obliczy odlegto$¢ od biezacej pozycji do punktu powrotu i wréci automatycznie.

Operacja na wielu polach

Gdy trzeba obrobi¢ kilka pdl za jednym razem, mozna je potaczy¢ w jedng operacje zgodnie z ponizszymi
krokami.

1. Otworz XAG One i na ekranie gtéwnym dotknij ,Operation”. 2. Wybierz na mapie pola do obrébki i dotknij
,OK”. 3. Dotknij ,Operation Settings”, aby przej$¢ do podstawowych lub zaawansowanych ustawien oprysku
i tras. W ustawieniach zaawansowanych dotknij ,Field Operation Order”, aby ustali¢ kolejno$¢ obrabianych
pdl. 4. Dotknij ,Start Operation” i potwierdz, ze wszystkie fopaty $migiet sg prawidlowo zamontowane i
roztozone, a zaciski dokrecone. Upewnij sig, ze w promieniu 10 metréw od drona nikogo nie ma, a
nastgpnie przesun w prawo, aby potwierdzi¢ start. Po autotescie dron wystartuje automatycznie do oprysku.

A W jednej operacji wielopolowej mozna obrobi¢ maksymalnie 10 pél o tgcznej powierzchni do 13,33 ha.

A\ Operacje wielopolowe zwykle odbywajg sie w ztozonym otoczeniu. Dla bezpieczenstwa lotu zaleca sie
wigczenie radarowego omijania przeszkdd.
A\ Przed operacjg wielopolowg nalezy zmapowa¢ wszystkie przeszkody w catym biatym obszarze mapy,

aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu.

Awaryjne zatrzymanie smigiet

W razie nagtej sytuacji awaryjnej lub ryzyka niekontrolowanej kolizji podczas pracy uzytkownik moze
uruchomi¢ funkcje ,Emergency Propeller Stop” — pod warunkiem, Zze otoczenie jest bezwzglednie
bezpieczne. Funkcja natychmiast odcina zasilanie $migiet, a dron spada swobodnie. Aby uruchomié
awaryjne zatrzymanie $migiet, wykonaj ponizsze kroki: 1. Otwérz aplikacje ,XAG One” i na ekranie gtéwnym
dotknij ,Operation”.
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2. Na ekranie ,Operation” drona dotknij ,More”, a nastepnie ikony ,, ® Emergency Stop”.
3. Przeczytaj ,About Emergency Propeller Stop”, a nastepnie dotknij ,| acknowledge the risk. Proceed”. 4.
Przesun suwak na dole ekranu, aby uruchomi¢ ,Emergency Propeller Stop”.

Rejestr operacji

Po zakonczeniu pracy w rejestrze operacji mozna sprawdzi¢ przebieg zabiegu na polach. Dane dostgpne sg
w trzech widokach: ,My Operations”, ,Team Operations” i ,Device Operations”. Ponizej na przyktadzie ,My
Operations”.

1. Otworz XAG One i na ekranie gtéwnym dotknij ,Operation Records”. 2. Na ekranie ,Operation Records”
dla biezacego konta wys$wietlane sa: faczna powierzchnia, ilo$¢ cieczy, ilo$¢ rozsianego materiatu i czas
pracy w ostatnim okresie. Dotknij wybranego dnia, aby rozwing¢ szczegdty, zobaczy¢ wszystkie zapisy z
tego dnia i zastosowac filtry. Dotknij ,More Dates”, aby wybra¢ zakres dat i wyswietli¢ raport z tego okresu.

3. Dotknii & w prawym gérnym rogu, aby zobaczy¢ lokalne dane operacji z drona i aplikacji.
4. Dotknijxwe\y prawym gornym rogu, aby przenie$¢ rejestr operacii (,Migrate Operation Records”).
5. Dotknij lewego goérnego rogu, aby przetacza¢ miedzy ,Team Operations” a ,Device Operations”.

A ,My Operations” pokazuje wszystkie dane operacji biezgcego konta, tgcznie z danymi z zespotu —
przydatne dla operatoréw. ,Team Operations” udostepnia dane catego zespotu — przydatne dla
kierownikéw i menedzeréw. ,Device Operations” pozwala przeglada¢ dane operacji wedtug posiadanych
urzadzen, w tym dane powstate w czasie udostepniania.

/A Na ekranie gtéwnym mozna przetaczy¢ sie na zespot. Po przetgczeniu zmapowane pola i rejestry
operacji sg automatycznie przypisywane do zespotu i w nim udostepniane.

Bezpieczne parkowanie

000000DDONNNNN
0000 DTOTNTDTIMTNRY
A/ R]R]RIRIRIRRARNRNANNN
V0000000000047,
VO00000000004,
00000000007,

» Punkt powrotu powinien znajdowac sie na otwartym terenie, z dala od budynkéw i ludzi. Upewnij sie, ze

na trasie powrotu drona nie ma przeszkdd.
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» Podczas powrotu operator powinien obserwowac otoczenie drona i omija¢ wszelkie napotkane na trasie
przeszkody.

» Po bezpiecznym wylgdowaniu wytgcz drona.

Udostepnianie szablonéw operacji

Po zakonczeniu pracy konfiguracje parametréw operacji dla pdl mozna udostepni¢ przez ,Operation
Template Sharing”.

1. Otwdrz XAG One i na ekranie ,Me” dotknij ,Operation Templates”. 2. Wybierz szablon operacji, aby
wyswietli¢ i edytowaé jego parametry. 3. Dotknij ,Share” i podaj konto odbiorcy, aby udostepni¢ mu szablon.

4. Dotknij ,OK”, aby zakonczy¢ udostepnianie.

Udostepnianie urzadzenia

Wiasciciel urzgdzenia moze udostepnic jego uzytkowanie innym osobom, zachowujgc prawo wiasnosci.

1. Otwérz XAG One i dotknij ,Me” — ,Device”, aby przejs$é do listy urzadzen. 2. Wybierz drona do
udostepnienia, przejdz do ekranu ,Device Details” i dotknij ,Device Sharing”. 3. Podaj konto odbiorcy, ustaw
czas udostepnienia i dotknij ,OK”. 4. Sprawdz poprawno$¢ konta i dotknij ,OK”. Po udostepnieniu na ekranie
pojawig sie informacje o urzgdzeniu, koncie odbiorcy i czasie udostepnienia. Dotknij ,Stop Sharing”, aby

odebraé prawo do uzytkowania.

A\ W czasie udostepnienia whasciciel nie moze korzysta¢ z urzgdzenia. Nie mozna tez
A\ odebra¢ prawa do uzytkowania urzgdzenia, ktére jest w trakcie pracy.
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Konserwacja

Po kazdym uzyciu niezwtocznie oczy$¢ elementy uktadu oprysku i powierzchnie drona. Dron wymaga
regularnej konserwagciji.

Czyszczenie po operacji

Srodki ochrony roslin sg zrace i mogg powodowacé korozje urzadzenia, skracajac jego zywotnosé. Czysé

urzadzenie niezwitocznie po kazdym uzyciu. Kolejno$é czynnosci jest nastepujaca.

Srodek myjacy: woda z mydtem lub roztwdr proszku do prania

@ Napetnij zbiornik cieczy wodg z mydtem lub roztworem proszku do prania. Uruchom oprysk, aby usunaé
pozostato$ci preparatu z uktadu oprysku.

(2 Napetnij zbiornik czystg woda i prowadz oprysk az do opréznienia wszystkich przewodéw, aby wyptukaé
z uktadu resztki wody z mydtem lub roztworu proszku i unikngé uszkodzenia innych przedmiotéw
podczas transportu lub przechowywania.

(3 Wycisnieta wilgotng szmatka przetrzyj powierzchnie drona, usuwajac zabrudzenia po preparacie i bioto.
Jezeli zamierzasz przewozi¢ drona lub nie bedziesz go uzywac przez diuzszy czas, oproznij zbiornik

cieczy i przewody.

Regularna konserwacja

Normalna eksploatacja powoduje zuzycie i moze prowadzi¢ do usterek. Regularna konserwacja zapewnia
najlepsze osiggi podczas prac polowych, mniej awarii i wyzszg wydajnos¢. Zakres czynnosci jest
nastepujacy.

A. Ptatowiec

® Sprawdz, czy zadna $ruba ptatowca nie jest poluzowana ani nie brakuje jej.

(2 Sprawdz, czy podwozie, kadtub, ramiona, silniki i anteny sg pewnie zamocowane.

(3 Sprawdz, czy ztgcza wszystkich podzespotéw sg dobrze osadzone, czy nie sg utlenione oraz czy wtyk
akumulatora nie jest odksztatcony.

@ Sprawdz ptatowiec i jego podzespoty pod katem peknie¢ i uszkodzen. Sprawdz, czy belki drona nie sg
wygiete ani pekniete, czy elementy tgczgce ramiona z silnikami sg pewnie zamocowane, czy ramiona nie
sg wygiete lub skrecone oraz czy elementy na ramionach sg ustawione pod wtasciwym katem.

(® Drona nalezy czysci¢ regularnie i doktadnie, zwtaszcza w miejscach trudno dostepnych, takich jak

gniazdo zbiornika cieczy i wtyk akumulatora na ptatowcu.

B. Uktad napedowy

(1) Smigto

® Sprawdz wzrokowo, czy zaciski $migiet nie sg peknigte ani odksztatcone oraz czy topaty nie sg
poluzowane, uszkodzone, wygigte lub zmigkczone.

(2 Sprawdz, czy topaty i zaciski sg prawidtowo potgczone.

(3 Sprawdz, czy nie brakuje $rub mocujgcych zaciski i silniki oraz czy nie sg poluzowane.

@ Przetrzyj $migta wilgotng szmatka.

(2) Silnik
@ Zdejmij $migta i oczys¢ silniki pistoletem na sprezone powietrze.

(2 Obrog silniki | sprawdz, czy tozyska nie maja luzu i nie hatasuija.
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(3 Sprawdz wzrokowo, czy przewody emaliowane silnikéw nie sg uszkodzone ani przerwane.
@ Delikatnie poruszaj silnikami i sprawdz, czy sg pewnie zamocowane na podstawach.

(® Sprawdz zlgcza i przewody miedzy silnikami a regulatorami ESC.

(3) Regulator ESC

@ Odtgcz wtyki zasilania regulatoréw ESC i sprawdz, czy elementy metalowe nie sg odksztatcone ani utlenione.
(2 Sprawdz, czy nie brakuje $rub mocujgcych regulatory ESC i czy nie sg poluzowane.

(3 Sprawdz, czy na radiatorach regulatoréw ESC nie ma zabrudzen, w tym pozostatosci preparatéw.

C. System RevoSpray

Uktad oprysku wymaga kalibracji, gdy btad jest duzy (powyzej +5%) wskutek korozji chemicznej, stosowania
gestych preparatow, wymiany czesci lub wirnikdw itp. Kalibracje wykonuje sie przy zbiorniku napetnionym
czystg woda. Jezeli po kalibracji wskaznik stanu nadal jest nieprawidtowy, sprawdz stan wirnikow i
przewodow oprysku. Wymien elementy skurczone, pozbawione elastycznosci, odksztatcone lub mocno

zuzyte.

(1) Pompa z wirnikiem elastycznym

® Roztoz pompe i sprawdz zuzycie na styku wirnika i obudowy. Przy duzym zuzyciu wymien wirnik lub
obudowe pompy.

(2 Sprawdz, czy ztacza systemu RevoSpray nie sg poluzowane, utlenione itp.

(3 Jezeli pompa nie dziata, sprawdz, czy w zbiorniku jest wystarczajgco duzo cieczy. Przy zbyt matej ilosci
pompa pracuje na sucho, co uruchamia zabezpieczenie przed pracg bez cieczy. Przed operacjg wlej do
zbiornika odpowiednig ilo$¢ czystej wody.

@ Zdejmij pokrywe pompy i sprawdz, czy migedzy wirnikiem a obudowa nie zebrat sig zbrylony proszek lub
lepki preparat blokujacy swobodny obrét wirnika. Jezeli tak, wyjmij wirnik i umyj go czysta woda.

(8 Co 666,67 ha pracy, po jednym—dwéch miesigcach ciagtej eksploatacii lub po dtuzszym przestoju nalezy
uzupetni¢ smar zaroodporny na kotach zgbatych w przektadni.

(2) Inteligentny zbiornik cieczy
@ Sprawdz uszczelke wlewu cieczy

@ Odkre¢ korek, oczy$¢ filtr z zanieczyszczen i sprawdz stan przewodéw wewnetrznych.

D. Ukiad zasilania

(1) Akumulator

@ Jezeli po locie akumulator sygnalizuje pojedynczym zielonym mignieciem, nataduj go w pore do 50-60%
na czas przechowywania. Akumulatory nienatadowane przed przechowywaniem tracg sprawno$c¢, moga
ulec uszkodzeniu, a ich zywotno$¢ sig skraca.

(@ Akumulatory nieuzywane przez diuzszy czas nalezy tadowac i rozladowywacé co trzy miesigce, aby
zachowaty sprawnosc.

(3 Jezeli akumulator jest spuchniety, nieszczelny, odksztatcony lub uszkodzony z zewnatrz, natychmiast
przerwij jego uzytkowanie i niezwtocznie skontaktuj sie z XAG lub autoryzowanym serwisem XAG.

@ NIGDY nie przewoz akumulatora, ktéry moze by¢ niebezpieczny — spuchnietego, nieszczelnego lub z

widocznymi uszkodzeniami zewnetrznymi.
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(® Obejrzyj obudowe akumulatora. W razie uszkodzen przekaz go do autoryzowanego serwisu XAG.

® NIE taduj akumulatora w wilgotnym otoczeniu.

@ NIE wkladaj ani nie wyjmuj akumulatora, gdy jest wigczony — grozi to uszkodzeniem gniazda.

(® Obchodz sie z akumulatorem ostroznie; NIGDY nie rozbieraj go bez zezwolenia.

(2) Stacja szybkiego tadowania

Element

Wskazéwki konserwacyjne

Olej

Kontrola poziomu

Sprawdzaj poziom oleju przed kazdym uzyciem; powinien miesci¢
miedzy oznaczeniami MIN i MAX na bagnecie

sie

oleiy
et

Wymiana oleju

Wymien olej po pierwszych 20 godzinach pracy, a nastepnie
co 50 godzin

Filtr powietrza

Kontrola

Przed kazdym uzyciem sprawdz wktad filtra powietrza i poziom
oleju w zbiorniczku

Czyszczenie

Czys¢ filtr powietrza co 50 godzin, a w miejscach zapylonych
co 20 godzin

Swieca zaptong

wa  Wymiana

Wymieniaj co 500 godzin

Luz zaworowy

Regulacja

Regulacje luzu zaworowego wykonuje serwis co 500 godzin

Zbiornik paliwa i filt

r Czyszczenie

Czy$¢ zbiornik paliwa i filtr co dwa lata

Przewdd olejo

wy  Wymiana

Wymien w razie zestarzenia lub peknigcia

(3) Gniazdo zasilania

Kurz, ciecz i inne ciata obce osadzajgce sie¢ w gniezdzie zasilania mogg powodowac staby styk, zwarcia lub

iskrzenie w akumulatorze, fadowarce badz gniezdzie. Przed uzyciem i po uzyciu urzgdzenia zasilanego

nalezy sprawdzi¢ i oczysci¢ wszystkie elementy, w tym wtyk i gniazdo akumulatora, tak aby gniazdo

pozostawato czyste, suche i wolne od ciat obcych.

E. Ukfad czujnikéw

Po zabiegach ochrony roslin oczy$¢ obiektyw kamery FPV ukfadu czujnikéw. Delikatnie usun z niego

pozostatosci preparatu, zabrudzenia i osady. Przy dtuzszym przechowywaniu drona obiektyw kamery FPV

wymaga regularnego czyszczenia i konserwacji. Przed kolejnymi zabiegami upewnij sig, ze obiektyw jest

wolny od kurzu.

F. Urzagdzenia z akumulatorami litowymi

Przy dtuzszym przestoju, oprécz akumulatora drona, takze urzadzenia z akumulatorami litowymi — w tym

kontrolery zdalne — nalezy co dwa miesigce tadowa¢ do 50—-60% na czas przechowywania.

Przechowywanie urzadzen

Akumulatory, drony, kontrolery zdalne i fadowarki nalezy przechowywa¢ w suchym miejscu, w temperaturze

od 10°C do 30°C. NIE przechowuj urzgdzen w miejscach zawilgoconych ani przeciekajgcych.
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Transport
Na czas transportu zt6z topaty $migiet i zabezpiecz je uchwytami. Dodatkowo przypnij drona pasem.

Upewnij sie, ze jest stabilnie zamocowany.

A\ Przy transporcie na duzg odlegto$é zdemontuj belki opryskowe. Przed transportem oczy$¢ i oproznij

A\ uktad oprysku oraz wszystkie przewody cieczy, aby unikng¢ uszkodzenia innych urzadzen.

A Opakowania po $rodkach ochrony roslin i poptuczyny nalezy zebraé i prawidtowo zutylizowaé, aby
zapobiec zagrozeniom i zanieczyszczeniu srodowiska.

A NIGDY nie przewoz drona z zamontowanymi akumulatorami.

A Podczas transportu NIE prowadz pojazdu w stanie zmeczenia; urzadzenia przewoz osobno, w dobrze
wentylowanej przestrzeni, aby unikng¢ zatrucia oparami preparatéow.

A Podczas montazu upewnij sig, ze uchwyty topat z nadrukiem M1-M4 sg pewnie osadzone we

wiasciwych zaciskach ramion.
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Dodatek
Opis wskaznikow

Biezacy stan drona rozpoznasz po $wiattach ramion (wskaznikach ESC). Szczegoty ponizej.

Swiatto ramienia (wskaznik ESC) Znaczenie

Ciggte zielone Praca w toku

Ciggte biate Btad montowania systemu plikow
Miga na czerwono (wolno) Start / lagdowanie

Miga na turkusowo (wolno) Aktualizacja gtéwnego ESC

Pojedyncze czerwone mignigcie Biad pozycjonowania / gwattowna utrata satelitéw
Pojedyncze zielone mignigcie  Tryb Attitude

Pojedyncze niebieskie mignigcie Tryb reczny

Pojedyncze fioletowe mignigcie Btad inicjalizacji lub nagrzewanie

Miga na czerwono (szybko) Btad czujnika

Miga na niebiesko (szybko) Btad uktadu napedowego

Miga na turkusowo (szybko) Gtowny ESC wymaga aktualizacji
Miga na fioletowo (szybko) Formatowanie kontrolera / nieprawidtowe parametry
Miga na zotto (szybko) Pierwszy prog niskiego napigcia; poziom 20%

Podwdjne czerwone migniecie Lot w trybie bezpiecznym; aplikacja lub kontroler zdalny utracit tgcznos¢
z dronem

Podwajne czerwono-zielone migniecie Staby sygnat pozycjonowania
Potréjne czerwone migniecie Drugi prég niskiego napigcia; poziom 10%
Potréjne zielone migniecie Tryb automatycznego pozycjonowania; dobry sygnat

Naprzemienne miganie czerwone/ Odblokowanie
zielone/niebieskie

1. Staby sygnat tacznosci (w powietrzu)

Pulsujace niebieskie 2. Brak sygnatu tgcznosci (na ziemi)

Pulsujgce czerwone Dolot, powrét lub omijanie przeszkod
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Krotki przewodnik okablowania

A ¥TIEHIRGHEEE Flight Controller B HLELIREIEE Nose Cable Hub

( N\ [~ \
(2518 ArmNo.2 1SHB ArmNo.1) | | 301 (ML&#12PIN) || 301(347 R4t#12PIN)
3 (Fuselage 12PIN) ||(Payload System 12PIN)

(mERS:_Spraying System _ _

(3stE Arm No.3; %4-@—'*@ Arm No.4) — =

C WKREEEE Liquid Tube

E BUESELRIEZE Spraying System F {BELSEEE Spreading System

LBEILEERRET, IFEERER,
Never disassemble or assemble any module while powered on.
2 PR IERR RS, A BEhRiR.
Do NOT turn the power on until all modules are installed.
;Ig 3IRSRMRIHELSL RE BHEE S
=28 Keep connectors, ports, and sealing rings clean when wiring.
(UMY 4. ZRERER, B7ER.
Make sure tubes are not crushed or twisted when assembled.

WIRING QUICKGUIDE  XAG Rt
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Specyfikacja techniczna

Dron rolniczy P150 Max

Model

System sterowania lotem o
Stopien ochrony IP
Materiat ramion

Rozstaw po przekatnej

3254 mm

3250 mm

1016 mm

1057 mm (1

3WWDZ-U80AH

SuperX5 Ultra (Cloud RTK)
IPX6K

Stop aluminium

2335mm

(" With XAG RevoSpray 5 )

(
\

With XAG RevoCast5 )

=
5
@
Pl
3

2

s

>
5
a3

820 mm

1020 mm

820 mm
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Uktad napedowy
Silniki

Wymiary stojana

Maks. ciag

KV

Moc

Regulatory ESC

Model

Maks. prad pracy ciagtej (30 s)
Maks. prad wyjsciowy (30 s)
Smigta sktadane
Liczba

Materiat $migiet

Wymiary

Srednica

Parametry lotu

2
Masa wtasna

(bez zbiornika i akumulatora)

2]
Masa witasna

(pusty zbiornik + akumulator)

Maks. masa startowa (petny zbiornik

+ akumulator)

Maks. masa startowa

Czas zawisu
Maks. predkosc¢ robocza Bl
Maks. wysokos$¢ robocza
Maks. zasieg lotu

Maks. odpornos$¢ na wiatr

Temperatura otoczenia podczas pracy

145mm x 26mm
56 kg / silnik
68 obr./min / V

4850 W / silnik

XESC-F360
140A
380A

4
Kompozyt weglowy
63 cale

1600mm

32.00 Kg
56,00 kg (z RevoSpray P5) 60,00 kg (z RevoCast
P5, bez belek opryskowych)

136,00 kg (z RevoSpray P5) 140,00 kg (z RevoCast
P5, bez belek opryskowych)

149.00 Kg

(masa startowa 56 kg @20000 mAh x 2) 5,1 min

(masa startowa 136 kg @20000 mAh x 2)
20,0 m/s (przy dobrym sygnale GNSS)
120m

2 km

<6ém/s

od 0°C do 40°C
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Doktadno$c¢ zawisu (przy
silnym sygnale GNSS)

Czestotliwos¢ pracy

Moc nadawania (EIRP)

Nawigacja wysokiej doktadnosci

Czestotliwos$é pracy 2G

Maks. moc nadawania 2G

Czestotliwo$¢ pracy 3G

Maks. moc nadawania 3G

Czestotliwos¢ pracy 4G

Maks. moc nadawania 4G

Czestotliwosci GNSS

RTK wigczony:
410 cm (poziomo) 10 cm (pionowo) RTK
wytgczony:

+0,6 m (poziomo) +0,3 m (pionowo) (z radarem 0,1

m)

5 GHz; 5.725GHz ~ 5.850GHz

2.400 GHz ~ 2.4835 GHz
< 33dBm (FCC)
< 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.725 GHz ~ 5.850 GHz

< 33 dBm (FCC)

< 30 dBm (SRRC)

< 14 dBm (CE)

<600 s (z opdznieniem RTK)

CE: DCS 1800: 1710.2 ~ 1784.8MHz
GSM900: 880.2 ~ 914.8MHz

Class 1 (30dBm) for DCS1800
Class 4 (33dBm) for EGSM900

CE: WCDMA Band 1 1922.4 ~ 1977.6MHz
WCDMA Band 8 882.4 ~ 912.6MHz
WCDMA Band 5 824.2 ~ 848.8MHz

Class 3 (24dBm) for WCDMA bands

Band 1: 1922.5 MHz ~ 1977.5 MHz;
Band 3: 1710.7 MHz ~ 1784.3 MHz;
Band 5: 869.7 MHz ~ 893.3 MHz;
Band 7: 2502.5 MHz ~ 2567.5 MHz;
Band 8: 880.7 MHz ~ 914.3 MHz;
Band 20: 834.5 MHz ~ 859.5 MHz;
Band 28: 704.5 MHz ~ 746.5 MHz;
Band 38:2572.5 MHz ~ 2617.5 MHz;
Band 40: 2302.5 MHz ~ 2397.5 MHz;
Band 41: 2498.5 MHz ~ 2687.5 MHz;

Class 3 (25dBm) for LTE bands

Primary Antenna:

BDS: B1L, B3L, B1C, B2b-PPP

GPS: L1C/A, L2P(Y), L2C, L5

GLONASS: G1, G2

Galileo: E1, E5a, E5b, E6

QZSS: L1C/A, L2C, L5, L6d, L6E, L-Band

Antena pomochnicza:
GPS: L1C/A, L2P(Y), L2C

Galileo: E1, E5b
QZSS: L1C/A, L2C
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Kamery FPV

Napigcie pracy
Rozdzielczos¢
Liczba klatek
Format kodowania

Ogniskowa

Przetwornik obrazu

Ukfad wykrywania i omijania
przeszkod
Radar obrazujgcy 4D

Model
Czestotliwo$¢ pracy
Napiecie pracy
Moc

Zasieg wykrywania
Tryb wykrywania

Mierzone parametry
Pole widzenia (FOV)
Graniczna odlegto$¢ bezpieczenstwa

Warunki pracy 4

Tryb omijania przeszkéd

Zakres utrzymywania wysokosci nad terenem

Maks. nachylenie przy podgzaniu za terenem

24V

1920 x 1080
30fps
H.265

1.83 mm

Przetwornik CMOS-RGB 1/2,7 cala,
piksele efektywne: 5 Mpx

RD2488_25
24GHz

24V

<15W

1.5m ~100m

Ksztattowanie wigzki, obrazowanie 4D

Azymut, kat pochylenia, odlegtosé, predkosé

Poziomo: +40°
Pionowo: +115°
2.5m

Min. wysoko$¢ wzgledna: = 1,5 m Maks. predko$é

wzgledna: < 13,8 m/s

Omijanie przeszkéd w poziomie
Omijanie przeszkéd w pionie

1,0-30 m (wysoko$¢ wzgledem roslinnosci)

45° (przy predkosci lotu <2 m/s)
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System RevoSpray P5

Zbiornik cieczy

Materiat Tworzywo (PE)

Pojemnosé 80L

Czujnik Czujnik poziomu cieczy

Dysze odsrodkowe rozpylajgce

Typ dyszy Odsrodkowa

Liczba 2

Dtugos¢ belki opryskowej 1789mm

Predkos$¢ obrotowa tarczy rozpylajgcej 1500-16000 obr./min

Szeroko$¢ oprysku [4] (zaleznie od predkosci i wysokosci lotu, dawki,

warunkoéw otoczenia itp.)
Wielkos$¢ kropli 60pm - 500pm

Pompa z wirnikiem elastycznym

Liczba 2

Napiecie 50V

Typ pompy Pompa z wirnikiem 6]
elastycznym

0.5L - 16.0L/min (jedna pompa)

W k
ydatek [3] 1.0L - 32.0L/min (obie pompy)




System RevoCast P5

Model M4RCP115BH

Wymiary 1119mm x 1012mm x 743mm
Masa netto 14.00Kg

Stopien ochrony IP IP65

Pojemnos$¢ znamionowa 115L

tadowno$é znamionowa 80Kg

Liczba podajnikéw $limakowych 1

Maks. predkos$¢ obrotowa 17000 rpm

Temperatura otoczenia podczas pracy od 0°C do 40°C

Temperatura przechowywania od 0°C do 40°C

Szeroko$¢ rozsiewu (zaleznie od wysokosci lotu, masy i ksztattu ziarna,

dawki, warunkéw otoczenia itp.)

Dopuszczalna wielko$¢ granulatu 1-10 mm (suchy granulat)
Doktadno$¢ dawki rozsiewu +10% (zaleznie od rodzaju granulatu i wilgotnosci)
Zgodny dron Dron rolniczy XAG® P150 Max
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System RevoSling

Model

Wymiary

Masa netto

Stopien ochrony IP

tadowno$¢ znamionowa

Wymagana dtugosé liny

Napigcie / prad tadowania
Temperatura otoczenia podczas pracy
Temperatura przechowywania
Zgodny dron

Zgodny kontroler zdalny

M4XRSP80A

859 x 595 x 532 mm (podwozie) 300 x 76 x 59
mm (inteligentny hak)

5.60 Kg

IP65

80Kg

5~15m

5V/2A

od 10°C do 45°C

-od 20°C do 60°C

Dron rolniczy XAG® P150 Max

Kontroler zdalny XAG® SRC5
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Kontroler zdalny SRC5

’/;// 2660000000 S

J

Model

Wymiary

Masa

System operacyjny

Pojemnos$é akumulatora

Protokét tadowania

Temperatura otoczenia podczas tadowania

. 8
Temperatura otoczenia podczas pracy !
Temperatura przechowywania

Napiecie / prad tadowania

Maks. zasigg transmisji [9] (bez
przeszkdd i zaktocen)

Komunikaty gtosowe

Jasnos¢ ekranu
Rozdzielczos¢ ekranu
Przekatna ekranu
Odswiezanie ekranu
Zgodny dron

Czestotliwos¢ pracy (Wi-Fi)

M3SRC5AH

260mm x 140mm x 89mm
1.2 Kg

Android

20000mAh (3.65V)
Obstuga protokotu QC

od 5°C do 40°C

-od 10°C do 40°C

-od 20°C do 55°C
-od 20°C do 45°C
-od 20°C do 25°C

Krécej niz miesigc
Od miesigca do trzech miesigcy
Od trzech miesiecy do roku

5V=3A, 12V=2.5A, 15V=3.0A

SRRC: 2000 metrow
FCC: 2000 metrow
CE/MIC: 1000 metréw

Tak

1200 cd/m2

1920 x 1200

7,02 cala

60 fps

Dron rolniczy XAG® P150 Max

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850GHz
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Zastepcza moc promieniowana
izotropowo (Wi-Fi)

Czestotliwos$¢ pracy (Bluetooth)

Zastepcza moc promieniowana
izotropowo (Bluetooth)

Czestotliwos$é pracy 2G

Maks. moc nadawania 2G

Czestotliwos$é pracy 3G

Maks. moc nadawania 3G

Czestotliwos$é pracy 4G (LTE)

Maks. moc nadawania 4G

Pasma GNSS

2.400 GHz ~ 2.4835 GHz
< 33dBm (FCC)
< 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.725 GHz ~ 5.850 GHz
< 33 dBm (FCC)

< 30 dBm (SRRC)

< 13.98 dBm (CE)

2402 MHz ~ 2480 MHz
< 10dBm

CE: GSM900: 800 - 915 MHz

925 - 960 MHz

DCS1800: 1710 - 1785 MHz

1805 - 1880 MHz

FCC: GSM850; PCS1900

ANATEL: GSM850, GSM900, GSM1800, GSM1900

Class 1 (30 dBm *£2 dB) for DCS1800
Class 4 (33 dBm £2 dB) for GSM900

CE: WCDMA Band 1 1920 - 1980 MHz
2210 - 2170 MHz

WCDMA Band 8 880 - 915 MHz
925 - 960 MHz

FCC: WCDMA B2, WCDMA B4
KCC: WCDMA B1

ANATEL: WCDMA B1, WCDMA B2,
WCDMA B5, WCDMA B8

MIC: WCDMA B1, WCDMA B5,
WCDMA B6, WCDMA B8,

WCDMA B19

Class 3 (24dBm + 1/-3 dB) for WCDMA bands

CE: LTE B, LTE B3, LTE BY7, LTE BS,

LTE B20, LTE B28, LTE B38, LTE B40

FCC: LTE B2, LTE B4, LTE B5, LTE BY,

LTE B25, LTE B26, LTE B38, LTE B41

KCC: LTE B1, LTE B3, LTE B5, LTE B7, LTE B8
ANATEL: LTE B1, LTE B3, LTE B5, LTE B8, LTE B25
LTE B26, LTE B28, LTE B39, LTE B40, LTE B41
MIC: LTE B1, LTE B3, LTE B5, LTE B8, LTE B18
LTE B19, LTE B26, LTE B41

Class 3 (23 dBm %2 dB) for LTE bands

BDS: B1
GPS: L1C
GLONASS: L1
Galileo: E1
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XRTK7

Model

Wymiary

Masa

Pojemnos$¢ akumulatora

Stopien ochrony IP

Wibracja

Komunikaty gtosowe

Protokot tadowania

Napigcie / prad tadowania

Temperatura otoczenia podczas fadowania

. 8]
Temperatura otoczenia podczas pracy

Temperatura przechowywania
Napigcie / prad tadowania
Maks. zasieg transmisji (bez przsészkéd i

zaktécen)

Czestotliwos$é pracy (Wi-Fi)

Czestotliwo$¢ pracy 2G

M3RTKT7AH

222mm x 112mm x 75mm
0.55 kg

10000mAh / 3.65V

IP65

Tak

Tak

Obstuga protokotow PD/QC
5V=3A, 12V=1.5A

od 5°C do 40°C

-od 10°C do 45°C

-od 20°C do 55°C
-od 20°C do 45°C
-od 20°C do 25°C

Krocej niz miesigc
Od miesigca do trzech miesiecy
Od trzech miesigcy do roku

5V=2A, 9V=1.5A, 12V=1.5A

2000 metréow

2.4 GHz: 2412 MHz ~ 2462 MHz (FCC)
2412 MHz ~ 2472 MHz (CE)
5.8 GHz: 5745 MHz ~ 5825 MHz

CE: DCS 1800: 1710.2 ~ 1784.8MHz
GSM900: 880.2 ~ 914.8MHz
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Maks. moc nadawania 2G

Czestotliwos$é pracy 3G

Maks. moc nadawania 3G

Czestotliwos$¢ pracy 4G

Maks. moc nadawania 4G

Zastepcza moc promieniowana izotropowo (EIRP)

Protokot Bluetooth

Czestotliwos¢ pracy (Bluetooth 5.2)

Czestotliwosci GNSS

Dokfadno$¢ pozycjonowania
(dobry sygnat RTK)

Class 1 (28dBm) for DCS1800
Class 4 (35dBm) for EGSM900

CE: WCDMA Band 1 1922.4 ~ 1977.6 MHz
WCDMA Band 8 882.4 ~ 912.6 MHz
WCDMA Band 5 824.2 ~ 848.8 MHz

Class 3 (24dBm) for WCDMA bands

Band 1:1922.5 MHz ~ 1977.5 MHz;
Band 3:1710.7 MHz ~ 1784.3 MHz;
Band 5: 869.7 MHz ~ 893.3 MHz;
Band 7: 2502.5 MHz ~ 2567.5 MHz;
Band 8: 880.7 MHz ~ 914.3 MHz;
Band 20: 834.5 MHz ~ 859.5 MHz;
Band 28: 704.5 MHz ~ 746.5 MHz;
Band 38:2572.5 MHz ~ 2617.5 MHz;
Band 40: 2302.5 MHz ~ 2397.5 MHz;
Band 41:2498.5 MHz ~ 2687.5 MHz;

Class 3 (25dBm) for LTE bands

2412 MHz to 2472 MHz: <20 dBm (CE)
5745 MHz to 5825 MHz: <14 dBm (CE)
2402 MHz to 2480 MHz: <7 dBm (CE)

Bluetooth LE V5.2
2402 MHz ~ 2480 MHz

BDS: B1L, B1C

GPS: L1C/A, L1C, L2C, L5
GLONASS: G1, G2
Galileo: E1, E5a, E5b

Poziomo: <5,0 cm + 1 ppm (RMS) Pionowo:
<7,5cm + 1 ppm (RMS)
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Inteligentny akumulator

General Information
Model

Wymiary

Masa
Typ akumulatora

Performance Specifications
Pojemnos$é znamionowa

Energia

Parametry znamionowe wyjscia

Maks. prad tadowania
Environmental Specifications
Temperatura pracy

Temperatura tadowania

Temperatura przechowywania

Stopien ochrony IP [11]
Compatibility

Zgodny dron

Zgodne tadowarki

M1PPA141050AH
192mm x 139mm x 315mm
ok. 7,1 kg

Akumulator litowo-polimerowy (LiPo)

20,000 mAh
1050 Wh
52.50V / 140A
120A

od 10°C do 45°C
od 10°C do 40°C
od 10°C do 30°C

IP65

Dron rolniczy XAG® P150 Max

tadowarka XAG® CM13600S
tadowarka XAG® CM15300D
tadowarka XAG® CM210600
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t adowarka akumulatora

Model

Zgodny akumulator

Wymiary
Masa
Temperatura pracy

Sposob chtodzenia

Napigcie wejéciowe

Napigcie wyjsciowe

Moc wyjsciowa

Zgodne akumulatory

M2CM13600CH

Akumulator XAG B141050 Supercharge
Akumulator XAG B13970S Supercharge

346.00mm x 109.00mm x 73.00mm
ok. 3,9 kg

-od 20°C do 40°C

Chfodzenie wymuszone powietrzem

AC 100-120 Vac 50/60 Hz 15.0A
AC 220-240 Vac 50/60 Hz 16.0A

59.92 Vdc = 21A
59.92 Vdc = 55A

35A (Max)/1300 W (100-120 Vac 50/60 Hz)
80A (Max)/3400 W (220-240 Vac 50/60 Hz)

Akumulator XAG® B141050 Supercharge
Akumulator XAG® B13970S Supercharge
Akumulator XAG® B13960S Supercharge
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[1]: System sterowania lotem jest dostarczany i produkowany wytgcznie przez Dongguan Xaircraft UAS Technology Co., Ltd.

[2]: Podane dane pochodzg z testéw przeprowadzonych w kontrolowanych warunkach laboratoryjnych. Rzeczywiste osiggi
moga sie rézni¢ w zaleznosci od warunkéw otoczenia, ustawien pracy i stanu technicznego drona. [3]: Predko$¢ lotu musi by¢
zgodna z obowigzujgcymi przepisami lokalnymi.

[4]: Skutecznos$¢ uktadu wykrywania i omijania przeszkéd — w tym jego zasieg, doktadno$¢ omijania i zdolno$¢ do
obchodzenia obiektéw — moze by¢ ograniczona przez czynniki srodowiskowe, takie jak o$wietlenie, deszcz, mgta oraz
materiat, ksztatt i potozenie obiektéw. Uktad petni okreslone funkcje: czujniki skierowane w dét wspomagaja lot ze statg
wysokoscig nad terenem i nie stuzg do ogélnego wykrywania przeszkod pod dronem. Czujniki przednie i boczne wspomagajg
omijanie przeszkdd, lecz nie wykrywajg niezawodnie cienkich przeszkdd liniowych (np. drutéw, kabli) ani obiektéw ruchomych.
Wytaczng odpowiedzialno$¢ za wzrokowe rozpoznanie, oznaczenie i ominigcie takich zagrozen ponosi operator. Ponadto
zabezpieczenia uktadu sg skalibrowane dla predkosci do 13,8 m/s. Za kolizje przy predkosci przekraczajgcej 13,8 m/s
odpowiada wytgcznie operator. W przypadku kolizji przy predkosci nieprzekraczajgcej tej wartosci, skutkujgcej uszkodzeniem,
prawo do gwarangji zalezy od diagnostycznej analizy logéw lotu. Analiza musi potwierdzi¢, ze przyczyng byta awaria uktadu
niezalezna od cztowieka i ze zdarzenie miato miejsce w $rodowisku wolnym od wspomnianych trudnych przeszkéd (druty,
obiekty ruchome itp.). JeZeli analiza wykaze btgd operatora, obecnos¢ niewykrytych przeszkod liniowych, brak reakcji na
obiekty ruchome, kolizj¢ z przeszkodg naziemna lub przekroczenie dopuszczalnej predkosci, odpowiedzialno$¢ za szkody

ponosi operator i nie sg one objete gwarancja.

[5]: Podana szeroko$¢ oprysku 8 metréw zostata uzyskana w okreslonych warunkach: wysoko$¢ lotu 3 + 0,5 m, predkos¢ lotu
3 m/s, wydatek jednej pompy 5 I/min. Dane majg charakter wytgcznie pogladowy. [6]: Uzyte tu okreslenie ,pompa z wirnikiem
elastycznym” oznacza pompe wyporowg z jednocze$ciowym wirnikiem elastomerowym o integralnych, promieniowo

utozonych elastycznych topatkach, znang réwniez jako pompa z topatkami elastycznymi.

[7]: Rzeczywisty minimalny wydatek moze sig rézni¢ w zaleznosci od rozstawu przejazdéw, predkosci lotu, warunkéw
otoczenia i innych czynnikéw roboczych. Doktadne dane znajdziesz w aplikacji XAG One.

[8]: W temperaturze otoczenia ponizej -5°C osiagi akumulatora moga sie pogorszy¢. [9]: Dane pochodzg z testéw w terenie
otwartym, bez przeszkod i zaktécen. Rzeczywisty zasieg moze sie rézni¢ w innych warunkach i podany jest wytacznie
pogladowo. [10]: Masa akumulatora moze sie nieznacznie rézni¢ migdzy partiami produkcyjnymi. [11]: Akumulatory
przetestowano w kontrolowanych warunkach pod katem odpornosci na zachlapanie i wodg. Ochrona ta nie jest jednak trwata i

moze stabng¢ z czasem wskutek normalnego zuzycia.
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FCC Compliance Notice

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class A digital de-
vice, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference when the equipment is operated in a commercial environment. This
equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in
accordance with the instruction manual, may cause harmful interference to radio communications. Op-
eration of this equipment in a residential area is likely to cause harmful interference in which case the
user will be required to correct the interference at his own expense.

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could
void the user's authority to operate the equipment.

This equipment should be installed and operated with a minimum distance of 20cm between the radia-
tor and your body.

A\ This product can expose you to chemicals including Pb which is know to the State of California to
cause cancer. For more information go to www.P65Warnings.ca.gov.

FCC Supplier's Declaration of Conformity

Brand name / model number: 3WWDZ-U80AH

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interference that may cause undesired operation.

Suppliers Name(FCC): Pegasus Spray Inc

Suppliers Address (FCC): 2265 116th Ave NE, Suite 110, Bellevue, WA 98004, United States

Suppliers Email Address: arthur@pegasusrobotic.com
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EU Compliance Statement:Guangzhou Xaircraft Technology CO.,LTD.All Rights Reserved.hereby
declares that this device is in compliance with the essential requirements and other relevant provisions
of the RED Directive. This equipment must be installed and operated in accordance with provide
instructions and the antenna used for this transmitter must be installed to provide a separation
distance of at least 20cm from all persons and must not be co-located or operation in conjunction with
any other antenna or transmitter.End-users and installers must be provide with antenna installation
instructions and transmitter operating conditions for satisfying RF exposure compliance.

Warning: Operation of this equipment in a residential environment could cause radio interference.

“Hereby, [Guangzhou Xaircraft Technology CO.,LTD.], declares that this [P150 Max Agricultural Drone] is
in compliance with the essential requirements and other relevant provisions of 2014/53/EU.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
www.xa.com/en/service/downloads”

Suppliers Name(EU): NIK ELECTRONICS LTD
Suppliers Address (EU) : Sofia, 11B Brussels Blvd., fl.13
Suppliers phone number and / or internet contact information: 00359899952228

Note: To ensure EMC safety, install one large ferrite ring on the harness 301 at the drone's nose cable
hub, and one small ferrite ring on the harness 301 at the central cable hub.

KCC Warning Message
O]7|7| =Y RS BUMMEE T R X JYIIEU 27|17 ZM 7L & MA8 =B 2 T ntZhY

=" = =
ol 7IASLICE.

Declaracao ANATEL
Este equipamento ndo tem direito a protecdo contra interferéncia prejudicial e ndo pode causar inter-

feréncia em sistemas devidamente autorizados.Para maiores informagdes, consulte o site da ANATEL -

(www.anatel.gov.br).
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X’l ADVANCING
A AGRICULTURE

AUSTRALIA Niniejsza instrukcja obstugi moze zosta¢ zaktualizowana bez

wezesniejszego-powiadomienia-
Copyright©2026 XAG Australia. Wszelkie prawa zastrzezone
Prawa autorskie do wszystkich informacji zawartych w niniejszej instrukcji (w tym m.in. do opiséw tekstowych, ilustracji, zdje¢,
metod i proceséw) nalezg do XAG Australia i s chronione prawem autorskim. Bez pisemnej zgody zadna osoba ani
organizacja nie moze nasladowac¢, kopiowac, ttumaczy¢, rozpowszechniaé, powiela¢ ani cytowac tresci niniejszej instrukcji.
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